
【19】中華民國　　　　　　【12】專利公報 　（B）
【11】證書號數：I698267
【45】公告日： 中華民國 109 (2020) 年 07月 11日
【51】Int. Cl.： A63B69/16

A63F13/53
(2006.01)
(2014.01)

A63B24/00 (2006.01)

發明　　　　　全 6 頁　

【54】名　　稱：自行車模擬實境訓練平台
【21】申請案號：108141281 【22】申請日： 中華民國 108 (2019) 年 11月 13日
【72】發 明 人： 陳智勇 (TW) CHEN, CHIH-YUNG；許嘉洲 (TW) HSU, CHIA-CHOU；高仲

葳 (TW) KAO, CHUNG-WEI；楊聖達 (TW) YANG, SHENG-TA；蔡明智
(TW) TSAI, MING-CHIH

【71】申 請 人： 樹德科技大學 SHU-TE UNIVERSITY
高雄市燕巢區橫山路 59號

【74】代 理 人： 黃珊珊
【56】參考文獻：

CN   101259322A
US   10379604B2

CN   205649776U

審查人員：陳健元

【57】申請專利範圍
1.　一種自行車模擬實境訓練平台，能架設一自行車，該自行車包含一車體、一設置於該車
體前方之轉向把手、一由該轉向把手連動的前叉、一樞設於該車體後方的後輪，及一帶

動該後輪的踩踏機構，該自行車模擬實境訓練平台包含：一前輪升降裝置，供該自行車

之前叉可拆式地定位，並可帶動該前叉升降，並偵測該前叉之轉向，其中，該前輪升降

裝置包括一微控制器、一電連接該微控制器的驅動機構、一由該驅動機構帶動的升降機

構，及一設置於該升降機構上方且電連接於該微控制器的旋轉角度偵測機構；一輪速感

測裝置，供該自行車之後輪可拆式定位，並偵測該後輪的轉速；一後輪阻力控制裝置，

對該後輪提供不同阻力；及一虛擬實境視覺介面，與該前輪升降裝置、該後輪阻力控制

裝置，及該輪速感測裝置電連接，並可依據該虛擬實境視覺介面中的路況資料使前述各

裝置的狀態與該路況資料相對應，其中，該前輪升降裝置的該旋轉角度偵測機構用以偵

測該前叉左右轉動的角度，並使該虛擬實境視覺介面的畫面視角跟著轉動。

2.　依據申請專利範圍第 1項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該前輪升降裝置還包
括一電連接該驅動機構且用以防止該升降機構過度升降的限位機構。

3.　依據申請專利範圍第 2項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該前輪升降裝置還包
括一電連接該微控制器的 PID控制器，及一電連接該微控制器的超音波感測器。

4.　依據申請專利範圍第 3項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該輪速感測裝置包括
一由該後輪帶動的且具有黑白線交錯排列的慣性輪，及一用以偵測該慣性輪上之黑白線

移動速率的紅外線循跡感測器。

5.　依據申請專利範圍第 4項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該輪速感測裝置還包
括一用以定位該後輪的支撐架，該後輪是可拆式地安裝於該支撐架上並能帶動該慣性輪。

6.　依據申請專利範圍第 5項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該後輪阻力控制裝置
包括一伺服馬達，及一由該伺服馬達控制的磁阻機構。
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7.　依據申請專利範圍第 3項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該超音波感測器是採
用中位值濾波方式進行訊號分析。

8.　依據申請專利範圍第 1項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該虛擬實境視覺介面
是透過 RS232/Modbus通訊協定與該前輸升降裝置、該後輪阻力控制裝置，及該輪速感
測裝置進行溝通。

9.　依據申請專利範圍第 1項所述之自行車模擬實境訓練平台，其中，該虛擬實境視覺介面
至少包括 Unity 3D介面，及 Google街景介面，並儲存有對應各介面的道路坡度參數。

圖式簡單說明

圖 1是一系統架構圖，為本發明自行車模擬實境訓練平台之較佳實施例；
圖 2是一側視示意圖，說明該較佳實施例架設一自行車的態樣；
圖 3是一立體圖，說明該較佳實施例中，一前輪升降裝置、一輪速感測裝置，及一後輪阻力
控制裝置的結構，為了便於說明，圖中省略部分電子元件未繪出；

圖 4是一前視圖，說明該較佳實施例中，該前輪升降裝置與該自行車的前叉結合的方式；及
圖 5是一俯視圖，說明該較佳實施例中，該輪速感測裝置與該後輪阻力控制裝置與該自行車
的後輪結合的方式。
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