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【57】申請專利範圍
1.　一種自行車避震器調整裝置，包含：一自行車，包括一車體結構、一與該車體結構連接
之前輪移動結構、一與該車體結構連接之後輪移動結構、一設置於該前輪移動結構之前

避震器，及一設置於該後輪移動結構之後避震器；一前輪偵測器，設置於該前輪移動結

構中；一後輪偵測器，設置於該後輪移動結構中；及一阻尼控制器，分別與該前輪偵測

器、該後輪偵測器、該前避震器，及該後避震器電連接，其包括一控制模組、一判斷模

組，及一分類模組，該分類模組提供該控制模組分析該自行車之行駛路況，該控制模組

取得該前輪偵測器及該後輪偵測器之偵測資料來控制該前避震器及該後避震器，該分類

模組分析該前輪偵測器及該後輪偵測器之偵測資訊以調整該分類模組。

2.　依據申請專利範圍第 1項所述自行車避震器調整裝置，其中，於該裝置設定步驟中，該
前輪偵測器，及該後輪偵測器選自於一胎壓偵測器、一應變規其中之一及其組合。

3.　依據申請專利範圍第 1項所述自行車避震器調整裝置，其中，該車體結構具有一車體主
支架、一穿設於該車體主支架之座椅支桿、一設置於該座椅支桿之座椅懸吊、一與該座

椅支桿連接之座椅、一設置於該車體主支架之方向操作結構，及一設置於該車體主支架

之腳踏結構。

4.　依據申請專利範圍第 3項所述自行車避震器調整裝置，其中，該前輪移動結構更具有一
與該方向操作結構連接之轉向支桿、一與該轉向支桿連接之前叉結構、二設置於該前叉

結構之前懸吊、一與該前叉結構樞接之前輪框，及一設置於該前輪框周緣之前輪胎。

5.　依據申請專利範圍第 3項所述自行車避震器調整裝置，其中，該後輪移動結構具有一與
該車體主支架樞接之後叉結構、一設置於該車體主支架及該後叉結構之間的後懸吊、一

與該後叉結構樞接之後輪框，及一設置於該後輪框周緣之後輪胎。

6.　依據申請專利範圍第 4項所述自行車避震器調整裝置，其中，該前懸吊為前叉式
(Suspension Fork)懸吊。

7.　依據申請專利範圍第 5項所述自行車避震器調整裝置，其中，該後懸吊為後置式(Rear
Shock)懸吊。

8.　依據申請專利範圍第 3項所述自行車避震器調整裝置，其中，該座椅懸吊為座管式(Seat
Post Shock)懸吊。

圖式簡單說明

圖 1是一裝置示意圖，說明本新型一種自行車自動阻尼調整裝置之較佳實施例；圖 2是
一裝置示意圖，說明該較佳實施例之配置狀態；圖 3是一流程圖，說明該較佳實施例之自行
車自動阻尼調整方法；及圖 4是一示意圖，說明該較佳實施例所遭遇之路況。
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