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【57】申請專利範圍
1.　一種無人機救援裝置，包含： 一救生圈；以及 一飛行裝置包含： 一框架，包含一第一
環套框 部以及多個連接於該第一環套框部的第二環套框部，其中該第一環套框部環套該
救生圈外緣，而該第二環套框部於側向環套該救生圈；以及 一四軸式飛行組件，結合該
框架的該第一環套框部； 其中，當發現有人員溺水時，可操控該飛行裝置到該溺水人員
上空後下降，使該救生圈套住該溺水人員。

2.　如請求項 1所述的無人機救援裝置，其中該四軸式飛行組件包含一設置於該框架內的馬
達以及連接於該框架周圍的四組螺旋槳組件，其中該四組螺旋槳組件是受該馬達所驅動。

3.　如請求項 2所述的無人機救援裝置，其中該各組螺旋槳組件包含一螺旋槳主體以及一連
接於該第一環套框部且可收折的支臂，當該支臂呈水平時，該螺旋槳主體轉動以提供升

力，當該支臂向下彎折大約 90度時，該螺旋槳停止轉動。
4.　如請求項 1所述的無人機救援裝置，更包含一遠端監視器設置於該第一環套框部。
5.　如請求項 1所述的無人機救援裝置，更包含一探照燈設置於該第一環套框部上。
6.　一種無人機救援系統，包含： 一如請求項 1至 5任一項的無人機救援裝置；以及 一無
人機停放設備，設置於水岸邊，包含： 一支撐結構； 一停機平台，設置於該支撐結構頂
部以承托該無人機救援裝置的該救生圈；以及 一資訊顯示看板，設置於該支撐結構一
側。

7.　如請求項 6所述的無人機救援系統，其中該無人機停放設備更包含一設置於該停機平台
上的太陽能板，該太陽能板與該停機平台間以一支撐柱相連，當該無人機救援裝置停放

於該停機平台時，該支撐柱由該救生圈的中央穿出，該太陽能板則位於該救生圈上方，

該太陽能板可提供該資訊顯示看板電力並對該無人機救援裝置充電。

8.　如請求項 6所述的無人機救援系統，其中該無人機停放設備更包含一夜間警示燈裝置、
一與警消單位連線的電話、一可感應人體溫度的紅外線裝置、一可導航該無人機救援裝

置往該無人機停放設備移動的導航模組以及一可發出警報聲的警報器。
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9.　如請求項 8所述的無人機救援系統，其中該無人機停放設備的該資訊顯示看板用以顯示
包含警語以及無人機進行救援的狀態等的資訊。

10.   如請求項 6所述的無人機救援系統，其中該支撐結構包含相對的兩柱體以及跨設該兩柱
體頂端的樑體，該停機平台是設置在該樑體上。

圖式簡單說明

圖 1顯示本發明無人機救援系統一實施例的分解示意圖。 圖 2顯示本發明無人機救援系
統一實施例的組合示意圖。 圖 3及圖 4顯示本發明無人機救援裝置一實施例的示意圖。 圖
5A至圖 5F顯示本發明無人機救援系統進行救援的模擬流程圖。
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