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【57】申請專利範圍
1.　一種交通指揮裝置，包含：
一無人飛行器；

一通訊元件，能無線接收一請求指揮信號；

一顯示單元；及

一控制單元，電連接該無人飛行器、該通訊元件，及該顯示單元，該控制單元從該通訊

元件接收到該請求指揮信號，且根據該請求指揮信號控制該無人飛行器飛至一預設位

置，並控制該顯示單元顯示至少一交通指示。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之交通指揮裝置，還包含一攝影單元及一車輛辨識模組，該
車輛辨識模組電連接該攝影單元及該控制單元，該攝影單元能拍攝一連續影像，該車輛

辨識模組接收該連續影像並根據該連續影像產生多個車體資訊，該控制單元根據該等車

體資訊及該請求指揮信號控制該顯示單元顯示。

3.　如申請專利範圍第 2項所述之交通指揮裝置，其中，該請求指揮信號包括一車體的一定
位資訊，該控制單元根據該等車體資訊及該請求指揮信號產生一判斷資訊，該判斷資訊

相關於該車體是否有暢通的一行進路徑，該控制單元根據該判斷資訊控制該顯示單元顯

示。

4.　如申請專利範圍第 2項所述之交通指揮裝置，其中，該控制單元根據該等車體資訊產生
一流量資訊，該流量資訊相關於該攝影單元拍攝區域的一車流量，該控制單元根據該流

量資訊控制該顯示單元顯示。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之交通指揮裝置，其中，該顯示單元包括多個顯示螢幕，該
等顯示螢幕連接該無人飛行器，並環繞該無人飛行器。

6.　如申請專利範圍第 1項所述之交通指揮裝置，其中，該顯示單元包括多個交通號誌燈，
該等交通號誌燈連接該無人飛行器，並環繞該無人飛行器。

7.　一種交通指揮系統，包含：
一車體，發出一請求指揮信號，該請求指揮信號包括該車體的一定位資訊；及
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一交通指揮裝置，包括一無人飛行器、一通訊元件、一顯示單元，及一控制單元，該通

訊元件能無線接收該請求指揮信號，該控制單元電連接該無人飛行器、該通訊元件，及

該顯示單元，該控制單元從該通訊元件接收到該請求指揮信號，且根據該請求指揮信號

定位該車體的位置，並據以控制該無人飛行器飛至一預設位置，且控制該顯示單元顯示

至少一交通指示。

8.　如申請專利範圍第 7項所述之交通指揮系統，其中，該交通指揮裝置還包括一攝影單元
及一車輛辨識模組，該車輛辨識模組電連接該攝影單元及該控制單元，該攝影單元能拍

攝一連續影像，該車輛辨識模組接收該連續影像並根據該連續影像產生多個車體資訊，

該控制單元根據該等車體資訊及該請求指揮信號產生一判斷資訊，該判斷資訊相關於該

車體是否有暢通的一行進路徑，該控制單元根據該判斷資訊控制該顯示單元顯示。

9.　如申請專利範圍第 7項所述之交通指揮系統，其中，該顯示單元包括多個顯示螢幕，該
等顯示螢幕連接該無人飛行器，並環繞該無人飛行器。

10.   如申請專利範圍第 7項所述之交通指揮系統，其中，該顯示單元包括多個交通號誌燈，
該等交通號誌燈連接該無人飛行器，並環繞該無人飛行器。

圖式簡單說明

[第一圖]是一示意圖，說明本創作交通指揮系統的一第一實施例的一交通指揮裝置在一待
命位置。

[第二圖]是一示意圖，說明該第一實施例的該交通指揮裝置在一預設位置。
[第三圖]是一立體圖，說明該第一實施例的該交通指揮裝置的結構外觀。
[第四圖]是一方塊圖，說明該第一實施例的做動。
[第五圖]是一流程圖，說明該第一實施例及本創作交通指揮系統的一第二實施例執行的一交
通指揮方法。

[第六圖]是一立體圖，說明該第二實施例的結構外觀。
[第七圖]是一方塊圖，說明該第二實施例的做動。
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