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【57】申請專利範圍
1.　一種智慧型心肺復甦裝置，包含：一支撐單元，呈倒 U形且能撐立於一平面；一控制單
元，設置於該支撐單元上，並具有一按壓位置資料庫；及一升降單元，包括一設置於該

支撐單元上且電連接於該控制單元的升降機構，及一設置於該升降機構且電連接於該控

制單元的按壓機構，該升降機構可以沿著該支撐單元上下移動，該按壓機構能相對於該

升降機構上下移動，且能對一患者之一特定部位進行重複按壓；其中，當該升降機構由

一起始位置持續下降至該按壓機構接觸至該特定部位時，會再下降 N次，每次 m公分，
並取得 N次該按壓機構對該特定部位的壓力值，再將所述壓力值與該控制單元之該按壓
位置資料庫內的數據進行比對，以確認該特定部位是否為正確的按壓位置，若為正確的

按壓位置即對該特定部位進行重複按壓，若非正確的按壓位置，該升降機構會回到該起

始位置。

2.　依據申請專利範圍第 1項所述之智慧型心肺復甦裝置，其中，該按壓單元所取得之 N次

壓力值是與該按壓位置資料庫進行機率密度函數運算，其公式為 ，

其中 x為取得之 N筆壓力值，μ為該按壓位置資料庫內建檔之心臟位置壓力值，σ為平
滑參數決定高斯函數的幅度。

3.　依據申請專利範圍第 1項所述之智慧型心肺復甦裝置，其中，該控制單元包括一用以接
收、處理、及發送訊號的微控制器，及一電連接該微控制器的顯示器，該顯示器能顯示

該特定部位是否為正確的按壓位置，該按壓位置資料庫是儲存於該微控制器。

4.　依據申請專利範圍第 1項所述之智慧型心肺復甦裝置，其中，該支撐單元包括二間隔設
置的直立桿、一連接於該二直立桿之頂端的連接桿，及複數由該連接桿向下延伸且位於

該二直立桿之間的支撐軸，該升降機構包括一第一馬達、一由該第一馬達驅動且由所述

支撐軸支撐的橫桿，及兩個設置於同一直立桿上且上下間隔的微動開關，該橫桿是沿著

所述支撐軸於該二微動開關之間上下移動。

5.　依據申請專利範圍第 1項所述之智慧型心肺復甦裝置，還包含一氣體供應單元，電連接
於該控制單元，該氣體供應單元包括一強力風扇，及一連通該強力風扇的氧氣罩。

6.　依據申請專利範圍第 3項所述之智慧型心肺復甦裝置，還包含一心跳偵測單元，電連接
於該控制單元，而該控制單元還包括一電連接於該微控制器的心率感測器。

7.　依據申請專利範圍第 3項所述之智慧型心肺復甦裝置，其中，該顯示器能顯示該特定部
位為肋骨、胸部，或腹部之其一。

圖式簡單說明
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圖 1是一前視示意圖，說明本新型智慧型心肺復甦裝置的一較佳實施例；圖 2是一系統
架構圖，輔助說明圖 1；圖 3是一流程圖，說明該較佳實施例之操作流程；圖 4是一前視示
意圖，輔助說明圖 3中之一啟動步驟；圖 5及圖 6皆是示意圖，說明按壓位置錯誤時，一顯
示器所顯示的畫面；及圖 7是一前視示意圖，輔助說明圖 3中之一按壓步驟。
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