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【57】申請專利範圍
1.　一種踏板感測式之自行車驅動裝置，其包含：一踏板，係可拆卸式設置於一自行車之一
踏桿上，該踏板係配置以感測一使用者騎乘該自行車並踩踏該踏板時之一踏頻及一壓

力；以及一驅動裝置，係可拆卸式設置於該自行車之一車輪上，該驅動裝置係配置以接

收該踏頻及該壓力並感測該車輪之一轉速，以對該轉速、該踏頻及該壓力進行運算，進

而輸出一最適輔助動力來驅動該車輪，其中該驅動裝置係將該轉速、該踏頻及該壓力作

為一感測資料輸入一機率神經網路模型進行運算，該機率神經網路模型係依據該感測資

料與一訓練資料之間的相似值高低來判斷並計算該最適輔助動力。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，其中該踏板上更設有一第
一控制單元及一壓力感測單元，該壓力感測單元係電性連接該第一控制單元，以依據該

使用者踩踏該壓力感測單元時所產生之一電阻變化來計算該壓力。

3.　如申請專利範圍第 2項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，其中該踏板上更設有一踏
頻感測單元，該踏頻感測單元係電性連接該第一控制單元，以依據該踏桿轉動時所產生

之一電壓變化次數來計算該踏頻。

4.　如申請專利範圍第 3項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，其中該踏板上更設有一第
一無線傳輸單元，該第一無線傳輸單元係電性連接該第一控制單元，以藉由一無線傳輸

方式傳送該壓力及該踏頻至該驅動裝置。

5.　如申請專利範圍第 4項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，其中該驅動裝置上更設有
一第二控制單元及一第二無線傳輸單元，該第二無線傳輸單元係電性連接該第二控制單

元，以藉由該無線傳輸方式接收該壓力及該踏頻。

6.　如申請專利範圍第 5項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，其中該驅動裝置上更設有
一轉速感測單元，該轉速感測單元係電性連接該第二控制單元，以依據該車輪轉動時所

產生之一電壓變化來計算該轉速。
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7.　如申請專利範圍第 6項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，其中該驅動裝置上更設有
一驅動馬達，該驅動馬達係電性連接該第二控制單元並傳動連接該車輪，以依據該最適

輔助動力驅動該車輪轉動。

8.　如申請專利範圍第 1項所述之踏板感測式之自行車驅動裝置，更包含一顯示裝置，該顯
示裝置係以一無線傳輸方式從該驅動裝置接收並顯示該轉速、該踏頻及該壓力。

圖式簡單說明

圖 1為本發明之踏板感測式之自行車驅動裝置之第一實施例之方塊圖。
圖 2為本發明之踏板感測式之自行車驅動裝置之機率神經網路模型之架構圖。
圖 3為本發明之踏板感測式之自行車驅動裝置之第二實施例之方塊圖。
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