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【57】申請專利範圍
1.　一種可自動調整之避震裝置，適用於控制至少一設置於一自行車之避震構件，該避震裝
置包含：一致動單元，包括一調整該避震構件之阻尼的致動器；一偵測單元，包括一偵

測器，用以偵測該自行車之震動並產生一震動資訊；及一控制單元，包括一與該致動器

及該偵測器電連接之控制器，該控制器具有一濾波模組、一判斷模組，及一訓練模組，

該濾波模組對該震動資訊濾波以取得一濾波資訊，該訓練模組採用一自我組織映射圖像

網路對該濾波資訊進行分析以取得專屬該自行車之一特徵資訊，該判斷模組依據該特徵

資訊來判斷該濾波資訊並產生該自行車專用之一控制資訊，來控制該避震構件調整出適

合該自行車的阻尼。

2.　依據申請專利範圍第 1項所述可自動調整之避震裝置，其中，該濾波模組是採用一離散
小波轉換對該震動資訊濾波，以取得該濾波資訊。

3.　該依據申請專利範圍第 2項所述可自動調整之避震裝置，其中，該控制器更具有一致動
模組，以將該控制資訊轉換成該致動器可接收之一致動資訊。

4.　一種可自動調整之避震方法，包含下列步驟：一偵測步驟，一自行車上設有一偵測器，
該偵測器偵測該自行車的震動，並產生一震動資訊；一濾波步驟，該偵測器與一控制器

電連接，該控制器之一濾波模組對該震動資訊進行濾波，以取得一濾波資訊；一判斷步

驟，該控制器之一訓練模組對該濾波資訊進行分析，以學習並取得專屬該自行車之一特

徵資訊，該控制器之一判斷模組依據該特徵資訊對該濾波資訊運算，以取得該自行車專

屬之一控制資訊，該控制器之訓練模組是採用一自我組織映射圖像網路來分析該濾波資

訊；及一調整步驟，該自行車設有至少一避震構件，及一調整該避震構件之阻尼的致動

器，該控制器之一致動模組將該控制資訊轉換成該致動器可接收之一致動資訊，以控制

該致動器。

5.　依據申請專利範圍第 4項所述可自動調整之避震裝置的使用方法，其中，於該濾波步驟
中，該控制器之濾波模組是採用一離散小波轉換對該震動資訊濾波，以取得該濾波資訊。

圖式簡單說明
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圖 1是一裝置示意圖，說明台灣專利第 I343331號一種機車之懸吊控制方法及其裝置；圖
2是一裝置示意圖，說明本發明可自動調整之避震裝置之一較佳實施例；圖 3是一裝置示意
圖，說明該較佳實施例之設置態樣；圖 4是一裝置示意圖，說明該較佳實施例之一避震構件；
及圖 5是一方塊圖，說明該較佳實施例之避震方法。
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